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AVISOS GERAIS DE INSTALAGAO

A\ Instrugdes de seguranca importantes.
/\ Siga todas as instrugdes, ja que uma instalagéo incorreta pode ocasionar lesées graves.
A\ Antes de continuar, leia também as adverténcias gerais para o utilizador.

0 produto deve ser destinado apenas a utilizagdo para a qual foi expressamente concebido e qualquer outra utilizagdo deve ser
considerada perigosa. ® O fabricante ndo pode ser considerado responsavel por eventuais danos causados por usos improprios,
errados e irracionais. ® O produto objeto deste manual € definido nos termos da Diretiva Maquinas 2006/42/CE como uma “quase-
maquina”. e A “quase-maquina” € um conjunto de partes que constituem quase uma maquina, mas que, isoladas, ndo podem
garantir uma aplicagdo bem determinada. ® As quase-maquinas sdo somente destinadas a serem incorporadas ou montadas com
outras maquinas ou com outras quase-maquinas ou aparelhos para constituir uma maquina disciplinada pela Diretiva Maquinas
2006/42/CE. o A instalacdo final deve estar conforme a Diretiva Maquinas 2006/42/CE e as normas europeias de referéncia
vigentes. @ O fabricante exime-se de toda a responsabilidade pela utilizagdo de produtos ndo originais; isto ocasiona além disso, a
perda da garantia. ® Todas as operaces indicadas neste manual devem ser efetuadas exclusivamente por pessoal especializado
e qualificado e de acordo com as normas em vigor. ® A preparacao dos cabos, 0 assentamento no local, a ligagdo, 0 ensaio
e a aprovacdo devem respeitar perfeitamente as normas técnicas e as leis vigentes. ® Durante todas as fases de instalagdo
certifique-se de que trabalha com a tensdo desligada. e Verifique se o intervalo de temperaturas indicado é apropriado para o
local de instalagéo. ® Néo instale em locais situados em subida ou descida (isto €, inclinados). ® Ndo monte o automatismo sobre
elementos que possam dobrar-se. Se necessario, adicione reforcos nos pontos de fixagdo. @ Preste atencéo para que, no local
previsto para a instalagéo, o produto n&o seja molhado por jatos de agua diretos (dispositivos de rega, aparelhos de limpeza com
jato de dgua a alta presséo, etc.). ® Preveja na rede de alimentagdo e de acordo com as normas de instalagéo, um apropriado
dispositivo de desconexao unipolar, que permita a desconexao total nas condicdes da categoria de sobretensdo lll. e Delimite
atentamente toda a area para evitar 0 acesso por parte de pessoas ndo autorizadas, principalmente criancas. ® Em caso de
movimentagao manual, preveja uma pessoa para cada 20 kg de carga a levantar. Em caso de movimentagéo nao manual, utilize
meios apropriados para o levantamento em seguranca. ® Recomenda-se 0 uso de protecdes adequadas para evitar possiveis riscos
mecanicos devido a presenca de pessoas no raio de agdo do automatismo. @ Os cabos elétricos devem passar através de tubos
e passa-cahos apropriados, a fim de garantir uma protecdo adequada contra danos mecanicos. ® 0s cabos elétricos ndo devem
entrar em contacto com partes que possam aquecer-se durante o uso (por exemplo, motor e transformador). ® Antes de continuar
com a instalagdo, verifique que a parte guiada esta em boas condicbes mecanicas e que se abre e fecha corretamente. @ O produto
nao pode ser usado para automatizar uma parte guiada que possua também porta para pessoas, a ndo ser que 0 acionamento so
possa ser ativado com a porta para pessoas na posicao de seguranca. @ Certifique-se que seja evitado o estrangulamento entre
a parte guiada e as partes fixas nas proximidades, durante 0 movimento da parte guiada. ® Preveja uma protecdo adicional para
gvitar 0 esmagamento dos dedos entre 0 pinhdo e a cremalheira. ® Todos 0s comandos fixos devem estar claramente visiveis apos
a instalagdo, numa posicdo em que a parte guiada seja visivel de forma direta, mas ainda assim distante das partes moveis. No
caso do comando de pressao continua, este deve ser instalado a uma altura minima de 1,5 m do chdo e ndo deve estar acessivel
a0 publico. ® Se ndo existir, aplique uma etiqueta permanente que descreva como usar 0 mecanismo de desbloqueio manual
perto do elemento de acionamento. e Certifique-se de que o automatismo esta regulado adequadamente e que 0s dispositivos
de seguranca e protecdo, assim como o deshloqueio manual, funcionam corretamente. ® Antes da entrega ao utilizador, verifique
a conformidade do sistema as normas harmonizadas e aos requisitos essenciais na Diretiva Maquinas 2006/42/CE. e Eventuais
riscos residuais devem ser assinalados através de pictogramas situados em locais bem visiveis e devem ser explicados ao utilizador
final.  Cologue bem a vista a placa de identificacdo da maquina ao completar a instalacdo. ® Se o cabo de alimentagéo estiver
danificado, deve ser substituido pelo fabricante ou pelo servigo de assisténcia técnica autorizado, ou de qualquer modo, por pessoal
devidamente qualificado, para evitar todo e qualquer risco. ® Conserve este manual dentro da brochura técnica, juntamente com o0s
manuais dos outros dispositivos usados para a realizagdo do sistema de automatizacao. ® Recomenda-se que todos 0s manuais de
utilizacdo relativos aos produtos que constituem a maquina sejam entregues ao utilizador final. @ O produto na embalagem original
do produtor s6 pode ser transportado em local fechado (vagdes ferroviarios, contentores, veiculos fechados). ® No caso de mau
funcionamento do produto, interrompa a utilizagdo e contacte o servico a clientes através do endereco https://www.came.com/
global/en/contact-us ou do nimero de telefone indicado no site. ® A data de fabrico esta indicada no lote de produgdo imprimido
na etiqueta do produto. Se necessario, contacte-nos através do endereco https://www.came.com/global/en/contact-us. e As
condicOes gerais de venda estéo indicadas na lista de pregos oficiais da Came.
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® Proibida a passagem durante a manobra.

‘& Perigo de entalamento.

A Perigo de entalamento das maos.

A Perigo de entalamento dos pés.

DESMANTELAMENTO E ELIMINAGAO

W==" A CAME S.p.A. implementa internamente nos seus estabelecimentos um Sistema de Gestdo Ambiental certificado e conforme & norma técnica UNI EN 1SO 14001
com garantia do respeito e protegdo do meio ambiente. Solicitamos dar continuidade a este trabalho de tutela ambiental, que a CAME considera um dos fundamentos de
desenvolvimento das suas estratégias operacionais e de mercado, simplesmente respeitando breves indicagdes em matéria de eliminagéo de lixo:

<3 ELIMINAGAO DA EMBALAGEM

0s componentes da embalagem (cartdo, plastico, etc.) devem ser considerados residuos sdlidos urbanos e podem ser eliminados sem qualquer dificuldade, simplesmente
efetuando a recolha seletiva para a reciclagem.

Antes de prosseguir, € sempre conveniente verificar as normas especificas vigentes no local da instalagao.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!

<3 ELIMINAGAO DO PRODUTO

0s nossos produtos séo realizados com diferentes materiais. A maior parte destes (aluminio, pléstico, ferro, cabos elétricos) deve ser considerada como residuos sélidos
urbanos. Podem ser reciclados através da recolha e eliminagao diferenciada nos centros autorizados.

Outros componentes (placas eletrénicas, baterias de transmissores, etc.) podem conter substancias poluentes.

Devem ser retirados e entregues as empresas autorizadas para a recuperacéo e eliminago dos mesmos.

Antes de prosseguir, ¢ sempre conveniente verificar as normas especificas vigentes no local de eliminagéo.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!
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DADOS E INFORMAGOES SOBRE 0 PRODUTO

Legenda

Este simbolo indica partes que devem ser lidas com atencéo.

I\ Este simbolo indica partes que se referem & seguranca.

&= Este simbolo indica o que deve ser comunicado ao utilizador.

Se ndo for diversamente indicado, as medidas sdo em milimetros.

Descricéo

801MS-0300

BKV15AGS - Automatismo com motor de 36 V, com placa eletrénica com ecra grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranca, controlo do
movimento e identificacdo de obstaculos para portdes de correr até 1500 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0310

BKV20AGS - Automatismo com mator de 36 V, com placa eletrénica com ecra gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga, controlo do
movimento e identificacdo de obstaculos para portoes de correr até 2000 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0320

BKV25AGS - Automatismo com mator de 36 V, com placa eletrénica com ecra gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga, controlo do
movimento/identificagdo de obstdculos e pinhdo mddulo 6 para portdes de correr até 2500 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0330

BKV15RGS - Automatismo de elevado desempenho com motor de 36 V, placa eletronica, ecra grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranca,
controlo do movimento e identificago de obstaculos para portées de até 1500 kg e 20 m de comprimento.

801MS-0340

BKV20RGS - Automatismo de elevado desempenho com motor de 36 V, placa eletronica, ecra grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranca,
controlo do movimento e identificagdo de obstaculos para portées de até 2000 kg e 20 m de comprimento.

801MS-0350

BKV15AGE - Automatismo versdo Plus com motor de 36 V, com placa eletronica com ecra gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga, fins de
curso magneéticos e acessorio clock incluido para portoes de correr até 1500 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0360

BKV20AGE - Automatismo versdo Plus com motor de 36 V, com placa eletronica com ecra gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga, fins de
curso magnéticos e acessorio clock incluido para portoes de correr até 2000 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0370

BKV25AGE - Automatismo verséo Plus com motor de 36 V, com placa eletronica com ecrd grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga, pinhdo
madulo 6, fins de curso magnéticos e acessdrio clock incluido para portdes de correr até 2500 kg e 25 m de comprimento.

801MS-0301

BKV15ALS - Automatismo de elevado desempenho com motor de 36 V, placa eletronica, ecra gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranca,
controlo do movimento e identificagdo de obstéculos para portées de até 1500 kg e 20 m de comprimento. Tampa cinza RAL 7040.

801MS-0311

BKV20ALS - Automatismo de elevado desempenho com motor de 36 V, placa eletrdnica, ecré gréfico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga,
controlo do movimento e identificagdo de obstaculos para portées de até 2000 kg e 20 m de comprimento. Tampa cinza RAL 7040.

801MS-0321

BKV25ALS - Automatismo de elevado desempenho com motor de 36 V, placa eletrdnica, ecré grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entradas de seguranga,
controlo do movimento/identificagéo de obstaculos e pinhdo mddulo 6 para portdes de até 2500 kg e 20 m de comprimento. Tampa cinza RAL 7040.

Destinagao de uso

Solugéo para portdes de correr de grandes dimensdes
Toda e qualquer instalagdo ou uso diverso daquele indicado no presente manual considera-se proibido.



Descrigao das pegas

Automatismo

@ Tampa

© Tampa de protecéo da placa

© Placa eletronica

© Suporte porta-placas

© Motorredutor

© Fim de curso mecénico

@ Chapa de fixagao

© Alojamento para 2 baterias de emergéncia
© Alojamento para termostato com cartucho
@ Compartimento para modulo RGSM001
@® Compartimento para placa 806SA-0090

* S0 para BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE

*[EL 0s fins de curso magnéticos sdo em alternativa aos fins de curso mecanicos.

® Alojamento para modulo RGP1

® Alavanca de desbloqueio

@ Aletas para fim de curso mecanico

® Roscas e parafusos de fixagdo

@ Alojamento para médulo UR042

@® Furos para passagem de cabos elétricos
@ Compartimento para modulo SMA

® Fim de curso magnético*

& Aletas para fim de curso magnético*

& Placa clock (8065A-0120)*
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Placa eletronica

As fungbes nos contactos de entrada e saida, as regulagdes dos periodos de tempo e a gestdo dos utilizadores sdo configuradas e visualizadas no ecra.

Todas as conexdes sao protegidas por fusiveis rapidos.

/A Para um funcionamento correto, antes de inserir qualquer placa de encaixe, é OBRIGATORIO DESLIGAR A TENSAO DE REDE e, se existentes, desligar as baterias.

A\ Antes de intervir no quadro de comando, interrompa a tensdo de rede e, Se existentes, desligue as baterias.

@ Terminal para a ligagio do motorredutor

© Terminal para a ligagéo do Encoder

© Terminal para a ligagéo do modulo RGP1 ou da placa 806SA-0090
© Botdes de programagdo

© Conector para placa RSE

@ Conector para CAME KEY

@ Conector para a placa de radiofrequéncia com encaixe (AF)

© Bloco de terminais para a ligagéo da antena

© Bloco de terminais para a ligagao dos dispositivos de seguranca
@ Terminal para a ligagao da fungao combinada ou CRP

@® Bloco de terminais para a ligagdo dos dispositivos de comando
@® Bloco de terminais para a ligagao do seletor com teclado

@® Bloco de terminais para a ligagéo do seletor transponder
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@ Bloco de terminais para a ligago dos dispositivos de sinalizagdo
® Terminal para a saida B1-B2

@ Conector para placa de descodificagio R700 ou R800
® Conector para mddulo RIOCN8WS

® Conector para placa clock (806SA-0120)

@® Terminal para microinterruptores de fim de curso

@ Fusivel para os acesscrios

@ Fusivel para a placa eletronica

@ Terminal para a ligagdo do transformador

@ Conector para placa Memory Roll

@ Ecra

@ Fusivel de linha

& Bloco de terminais da alimentagéo
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Limites de emprego

MODELOS BKV15AGS BKV20AGS BKV25AGS BKV15RGS BKV20RGS
Comprimento méaximo da folha (m) 20 20 20 20 20
Peso maximo da folha (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
MODELOS BKV15AGE BKV20AGE BKV25AGE BKV15ALS BKV20ALS BKV25ALS
Comprimento maximo da folha (m) 20 20 20 20 20 20
Peso méximo da folha (kg) 1500 2000 2500 1500 2000 2500

Pag. 8 - Manual FA01938-PT - 03/2023 - © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragéo, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugéo das instrugdes originais



Pag. 9 - Manual FA01938-PT - 03/2023 - © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragdo, a qualguer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugéo das instrugdes originais

Dados técnicos

MODELOS BKV15AGS BKV20AGS BKV25AGS BKV15RGS BKV20RGS
Alimentacdo (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Alimentagao do mator (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consumo em standby (W) 14 14 14 14 14
Poténcia (W) 200 250 300 200 250
Protecéo térmica do transformador (°C) 120 120 120 120 120
Corrente consumida (A) 8 9 10 8 9
Corrente consumida méx. (A) 20 20 20 20 20

Cor RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Temperatura de funcionamento (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Impulso (N) 800 900 1000 800 900
Impulso méaximo (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Velocidade maxima de manobra (m/min) 12 12 12 12 12
Tempo de trabalho (s) 180 180 180 180 180
Ciclos/ hora SERVICO CONTINUO ~ SERVICO CONTINUO ~ SERVICO CONTINUO ~ SERVICO CONTINUO ~ SERVIGO CONTINUO
Relagdo de reducéo 40 40 40 40 40
Grau de protegéo (IP) 54 54 54 54 54
Classe de isolamento | | | I |
Peso (kg) 20 21 21 20 21
Temperatura de armazenamento (°C)* -20 = +70 -20 = +70 -20 = +70 -20 = +70 -20 = +70
Duragdo média (Ciclos)** 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Antes da instalagéo, o produto deve ser mantido a temperatura ambiente, no caso de armazenamento ou transporte a temperaturas muito baixas ou muito altas.
(**) A duracdo média do produto é um dado puramente indicativo e estimado, tendo em conta condicdes de utilizacdo, instalagéo e manutengao conformes. Esta

também é influenciada por outros fatores. como por exemblo condicdes climatéricas e ambientais.

MODELOS BKV15AGE BKV20AGE BKV25AGE BKV15ALS BKV20ALS BKV25ALS
Alimentacdo (V - 50/60 Hz) 230 AC 230AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentag&o do motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consumo em standby (W) 14 14 14 14 14 14
Poténcia (W) 200 250 300 200 250 300
Protecdo térmica do transformador (°C) 120 120 120 120 120 120
Corrente consumida (A) 8 9 10 8 9 10
Corrente consumida max. (A) 20 20 20 20 20 20
Cor RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Temperatura de funcionamento (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Impulso (N) 800 900 1000 800 900 1000
Impulso maximo (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Velocidade maxima de manobra (m/min) 12 12 12 12 12 12
Tempo de trabalho (S) 180 180 180 180 180 180
Ciclos/ hora SERVICO SERVICO SERVICO SERVICO SERVICO SERVICO
CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO
Relagdo de redugdo 40 40 40 40 40 40
Grau de protegao (IP) 54 54 54 54 54 54
Classe de isolamento | | | | | |
Peso (kg) 20 21 21 20 21 21
Temperatura de armazenamento (°C)* -20 + +70 -20 = +70 -20 + +70 -20 + +70 -20 + +70 -20 + +70
Duragdo média (Ciclos)** 250000 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Antes da instalago, o produto deve ser mantido a temperatura ambiente, no caso de armazenamento ou transporte a temperaturas muito baixas ou muito altas.
(**) A durag@o média do produto é um dado puramente indicativo e estimado, tendo em conta condic6es de utilizago, instalagdo e manutengéo conformes. Esta

também ¢é influenciada por outros fatores, como por exemplo condicdes climatéricas e ambientais.



Tabela dos fusiveis

MODELOS BKV15AGS BKV20AGS BKV25AGS BKV15RGS BKV20RGS
Fusivel de linha 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusivel da placa 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Fusivel dos acessdrios 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
MODELOS BKV15AGE BKV20AGE BKV25AGE BKV15ALS BKV20ALS BKV25ALS
Fusivel de linha 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusivel da placa 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 A F 630 mAF 630 mAF
Fusivel dos acessdrios 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Tipo de cabos e espessuras minimas

Comprimento do cabo (m) até 20 de 20 a 30

Alimentagdo de 230 V AC 3Gx 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2

Pirilampo 24 V AC/DC 2x1 mm2 2x1 mm2

Fotocélulas TX 2x0,5 mm2 2x0,5 mm2

Fotocélulas RX 4x0,5 mm2 4x 0,5 mm2

Dispositivos de comando *n°x 0,5 mm?2 *n°x 0,5 mm2

*n° = veja as instrugdes de montagem do produto.

Atencao: a seccao do cabo € indicativa porque pode variar em fungao da poténcia do motor e do comprimento do cabo.

Com alimentagdo de 230V e utilizagéo em ambiente externo, utilize cabos tipo HO5RN-F conformes a 60245 IEC 57 (IEC); em ambiente interno, utilize cabos tipo
HO5W-F conformes & 60227 IEC 53 (IEC). Para alimentacdes de até 48 V, podem ser utilizados cabos tipo FROR 20-22 Il conformes & EN 50267-2-1 (CEI).

Para ligagdo da antena, utilize um cabo tipo RG58 (recomendado até 5 m).
Para a ligagdo combinada e CRP, utilize cabos tipo UTP CAT5 (até 1000 m).

Caso os cabos tenham comprimento diferente em relagdo ao que foi previsto na tabela, determine a secgéo dos cabos com base na absorcéo efetiva dos
dispositivos ligados e de acordo com as prescrigdes indicadas nas normas CEl EN 60204-1.

Para as ligagOes que prevejam varias cargas na mesma linha (sequenciais), o dimensionamento da tabela deve ser considerado com base nas absorgoes e
distancias efetivas. Para as ligacbes de produtos néo referidos neste manual, considera-se a documentagao anexa aos proprios produtos.
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INSTALAGAO

As ilustragdes seguintes sdo somente exemplos, ja que o espaco para a fixagdo do automatismo e dos acessorios varia de acordo com as dimensoes da drea de
instalacdo. Cabe ao instalador a escolha da solugdo mais adequada.

0s desenhos referem-se a instalagdo do automatismo a esquerda.
Operacdes preliminares

Faca a cavidade para a ombreira.
Prepare as tubagens necessarias para as ligagdes provenientes do poco de derivagao.

Para a ligagdo do motorredutor e dos acessorios, recomendam-se tubos de @ 40 mm.

0 nimero de tubos depende do tipo de instalagdo e dos acessorios previstos.

Colocacéo da chapa de fixagao

Prepare uma ombreira de dimensdes maiores em relagdo a chapa de fixagéo.
Introduza a ombreira na drea escavada.

A ombreira deve sobressair 50 mm para fora do nivel do solo.
Introduza uma grelha de ferro na ombreira para armar o cimento.




Introduza os parafusos fornecidos na chapa de fixagao.

Trave 0s parafusos com as porcas fornecidas.

Retire os perfis prefabricados, utilizando uma chave de fendas.
Introduza a chapa de fixag@o na grelha de ferro.

0s tubos devem passar através dos furos preparados.

Posicione a chapa de fixagao, respeitando as medidas indicadas no desenho.
Se 0 portdo ndo tiver cremalheira, continue com a instalagao.

Vleja 0 paragrafo FIXAQAO DA CREMALHEIRA.
Preencha a ombreira de cimento.

[RAY chapa deve estar perfeitamente em nivel com a borda dos parafusos totalmente em superficie.

Aguarde que o cimento solidifique por 24 horas no minimo.
L

76

’<—>

N

A

s E m\ : B

Retire a ombreira.
Encha de terra a drea escavada em volta do bloco de cimento.
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Desatarraxe as porcas dos parafusos.

Introduza o0s cabos elétricos nos tubos até que saiam 600 mm aproximadamente.

Posicione 0 automatismo sobre a chapa de fixagao.
L1 0s cabos elétricos devem passar por baixo da caixa do automatismo

Preparacdo do automatismo
Retire a tampa do automatismo.
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Fure o0 passa-cabos.
Insira 0 passa-cabos nos cabos.
Levante o automatismo da chapa de 5/10 mm através dos pés rosqueados para permitir possiveis regulagdes futuras entre o pinh&o e a cremalheira.

~

Fixacéo da cremalheira

@ Desblogueie o automatismo.
© Apoie a cremalheira sobre 0 pinho.
© Solde ou fixe a cremalheira ao portdo em todo o seu comprimento.

Para montar os modulos da cremalheira, utilize um pedaco ndo usado de descarte, apoiando-o sob o ponto de juncao e prendendo-o com dois mordentes.
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Regulacéo da acoplagem pinhdo-cremalheira

Abra e feche o portdo manualmente.

Registe a distancia da acoplagem pinh&o-cremalheira através dos pés rosqueados (regulagdo vertical) e as aberturas oblongas (regulagdo horizontal).

L1 0 peso do port

deve recair sobre 0 automatismo.

40 ndo

£ Proceda a fixag@o apenas depois de ter regulado a acoplagem pinhdo-cremalheira.

Fixe 0 automatismo a chapa de fixagdo com as contraporcas e as porcas.

Fixacéo do automatismo

steuiBLIo saodn.sul Sep opANpel| - 0SIAR 0IAgId 8p BPEPISSA0aU WAS 0juswWow Janbjenb e ‘0g3eIe)e ap SIaANBISNS SOPRIBPISLOD J8S LAASD [ENUBLL 0P SOPN8JU0d SO - v'd'S JAV) @ - £202/50 - 1d-8E6 104 enuep - G1 “Beg



SIeuIBlIo $803nAsuUl Sep oeAnpel] - “0sIAR 0IAQId 8P APBPISSAIaU WSS OjUSLIOL Janbienb  ‘odeIalfe ap SIBA18ISNS SOPRISPISUOD J9S WSAP [BNUBL 0P SOPNaIU0d SO - v'd'S INYD @ - £202/S0 - 1d-8E61L0YH [enuep - 91 Bed

0

) e
4/%

% .,/ N\

Determinacéo dos pontos de fim de curso com fins de curso mecénicos
© Fixe a aleta de fim de curso de abertura com os parafusos sem cabeca (fornecidos).

© Introduza a aleta de fim de curso de abertura na cremalheira.

A mola deve fazer saltar o micro.

@ Abra o portdo.

@ Fixe a aleta de fim de curso de fecho com os parafusos sem cabega (fornecidos).

20
\/— 4 o
© Introduza a aleta de fim de curso de fecho na cremalheira

A mola deve fazer saltar o micro.

© Feche o portio.
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Determinacéo dos pontos de fim de curso com fins de curso magnéticos

* S0 para BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE

@ Aleta para fim de curso magnético em fecho
@ Aleta para fim de curso magnético em abertura

Para a esquerda (Predefinido) Para a direita
Altere o pardmetro na fung@o [Direcéo de abertura.

0s desenhos abaixo referem-se aos fins de curso instalados com o automatismo do lado esquerdo.

Abra o portéo.
Introduza a aleta magnética de fim de curso de abertura na cremalheira.

0 iman da aleta deve estar a uma distancia entre 10 e 30 mm do sensor magnético.

Fixe o suporte a cremalheira, utilizando os parafusos sem cabega (fornecidos).
1) 0 iman da aleta de fim de curso deve estar na perpendicular em relagdo ao sensor magnético.
Fixe a aleta de fim de curso com o parafuso (fornecido).

4]

AN
0 © — 7




Feche o portdo.
Introduza a aleta magnética de fim de curso de fecho na cremalheira.

0 iman da aleta deve estar a uma distancia entre 10 e 30 mm do sensor magnético.

Fixe o suporte a cremalheira, utilizando os parafusos sem cabeca (fornecidos).
0 iman da aleta de fim de curso deve estar na perpendicular em relagéo ao sensor magnético.
Fixe a aleta de fim de curso com o parafuso (fornecido).
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LIGAGOES ELETRICAS

Passagem dos cabos elétricos

Execute as ligagdes elétricas de acordo com as disposicdes vigentes.
0Os cabos elétricos nao devem entrar em contacto com partes que possam aquecer-se durante o uso (por exemplo, motor e transformador).

=[] []| =[] N

I
u}

Nl

0
0

Alimentagao

Durante todas as fases de instalagdo certifique-se de que trabalha com a tenséo desligada.
A\ Antes de intervir no quadro de comando, interrompa a tensdo de rede e, se existentes, desligue as baterias.

Ligacao a rede elétrica (230/120 V AC - 50/60 Hz) Saida de alimentagéo de acessorios

O Cabo de fase Atenséo da saida é normalmente 24 V AC.

@ Cabo neutro

@ Cabo de terra A soma dos consumos dos acessdrios ligados

nao deve ultrapassar 0s 20 W.

. (I | X Dy o S N
}BW - SIGND A B A BG

E

EEEEE EEEEEE
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OO
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Capacidade maxima dos contactos

Dispositivo Saida Alimentagao (V) Poténcia (W)
Acessorios 10 - 11 24 AC/DC 20
Lampada suplementar 10-E3 24 -
Pirilampo 10-E 24 AC/DC 8

Luz piloto do estado do automatismo 10-5 24 AC/DC -




Dispositivos de sinalizacéo

@ Pirilampo

Pisca durante as fases de abertura e fecho do automatismo.
© Lampada suplementar

Aumenta a iluminagao na drea de manobra.

© Luz piloto do estado do automatismo
Indica o estado do automatismo.

——

SIR{SISIS]

10 11 E B3 5

]
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P4g. 21

Dispositivos de comando

© Leitor de cartdoes
© Seletor transponder
© Seletor com teclado

O Botdo de PARAGEM (contacto NC)
Para 0 portdo e exclui o ciclo de fecho automético. Utilize um dispositivo de comando para retomar o movimento.

Se o contacto ndo for utilizado, deve ser desativado na fase de programacéo.
© Dispositivo de comando (contacto NO)
Fungdo SO ABRIR

O Dispositivo de comando (contacto NO)
Funcdo ABERTURA PARCIAL

@ Dispositivo de comando (contacto NO)
Fungao SO FECHAR

O Dispositivo de comando (contacto NO)
Funcdo ABRIR-FECHAR (passo a passo) ou ABRIR-PARAGEM-FECHAR-PARAGEM (sequencial)

© Antena com cabo RG58

S1GND 1233F47

T L S S = A

2]




Dispositivos de seguranca
Ligue os dispositivos de seguranca as entradas CX, CY, CZ e/ou CK (contactos NC).

Na fase de programagéo, configure o tipo de agdo que deve ser executada pelo dispositivo ligado a entrada.
Se ndo forem utilizados, os contactos CX, CY, CZ e/ou CK devem ser desativados na fase de programagéo.

Fotocélulas DELTA e DXR Fotocélulas DELTA e DXR
Ligacdo padréo Ligacdo com teste de seguranca
Veja a fungéo [F5] teste de seguranca.

HEHHHHH HARRRAH

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| H

10 11 NO C NG 10 11 N0 G NC

AR RX HHmHR RX

Fotocélulas DIR / DELTA-S Fotocélulas DIR / DELTA-S
Ligagdo padrao Ligacao com teste de seguranca
Veja a fungéo [F5] teste de seguranca.

HEHHRAH HHRRHNHH

10 TS CX CY CZ CK 10 TS 2 CX CY CZ CK
| ] |

10 2 TX C NC

FHEEH RX

10 2 TX C NC

HHmED) RX

A
71
2
i
Br i,
:;"Z"Z!"'
000002
9724

Borda sensivel DFWN
Ligagdo com contacto resistivo ou NC

EEEEEEE N

10 TS 2 CX CY CZ CK ]
—

C NO NC

i
DFWN
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Par de bordas sensiveis DFWN
Ligacdo em paralelo com contacto resistivo (recomendado)

HHHERHH

10 TS 2 CX CY GZ CK

C _NO NC

i
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

[

 »

Par de bordas sensiveis DFWN
Ligacdo em série com contacto resistivo ou NC

R

HHHERRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C _NO NC

i
DFWN

C _NO NC

J
DFWN

[

iy




PROGRAMAGAO

Funcao dos botdes de programacéo

© Botao ESC

0 botdo ESC permite executar as operagdes a seguir descritas.
Sair do menu

Cancelar as alteragoes

Voltar & pagina anterior

Parar 0 automatismo

© Botoes < >

Os botBes < > permitem executar as operagdes a seguir descritas.
Navegar pelas opgdes do menu
Aumentar ou diminuir um valor
Fechar ou abrir 0 automatismo

© Botdo ENTER

0 botdo ENTER permite executar as operagdes a seguir descritas.
Entrar nos menus
Confirmar a escolha

Legenda de simbolos

0 automatismo esta em autoaprendizagem.
@ Quando o automatismo esta em autoaprendizagem, 0 AST Control estd desativado.
Para evitar que 0 AST Control seja desativado, calibre o movimento manualmente.

0 automatismo identificou um obstdculo durante o movimento do portéo para a direita.
0 automatismo identificou um obstaculo durante o movimento do portdo para a esquerda.

0 automatismo identificou dois obstaculos durante o movimento do portdo para a direita.
»2 (L] Ao atingir o néimero maximo de identificacdes, o automatismo para e é apresentada no ecrd uma mensagem de erro.

0 automatismo identificou dois obstaculos durante 0 movimento do portdo para a esquerda.
2« (L] Ao atingir o niimero maximo de identificacdes, o automatismo para e é apresentada no ecrd uma mensagem de erro.

Ha pelo menos um timer programado.

7o)

9
L)

Um timer programado esté a funcionar.

2 Com o timer programado para a abertura ou para a abertura parcial, qualquer comando de radio dado permitira sempre a abertura. Os comandos
com fio continuam a funcionar normalmente.

Colocacéao em fungao

Depois de terminar as ligagdes elétricas, prossiga com a colocagao em funcionamento. A operagéo deve ser realizada exclusivamente por pessoal especializado
e qualificado.

Verifique se a drea de manobra estd livre de qualquer obstaculo.

Ligue a tensdo e siga o procedimento guiado que aparece no ecra.

Depois de ter ligado a tenséo ao sistema, a primeira manobra sera sempre em abertura; aguarde a conclusao da manobra.

Prima imediatamente o botdo ESC ou o botdo de PARAGEM, caso se verifiquem anomalias, maus funcionamentos, ruidos ou vibragdes ou mesmo irregularidades
imprevistas no sistema.
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Menu das funcoes

Direcdo de abertura
Configura a diregdo de abertura do portdo.

Configuragéo Direcéo de abertura Para a esquerda (Predefinido)
Definigbes do motor Para a direita
Teste do motor

Veerifica a diregdo correta de abertura do portéo.

L] Se as teclas ndo executarem corretamente os comandos, inverta a direcdo de abertura do portdo.

Configuracéo Teste do motor A tecla > faz fechar o portéo
Definicdes do motor A tecla < faz abrir o portéo

Calibrac@o do movimento
Inicia a autorregulagéo do movimento.

Configuragéo Calibracéo do movimento Confirmar? NAQ
Definicbes do motor Confirmar? SIM

Tipo de motor
Configura o tipo de motorredutor instalado.

Configuragéo Tipo de motor BKV1500
Definicdes do motor BKV2000
BKV2500

Velocidade abertura
Configura a velocidade de abertura (percentagem da velocidade maxima).

Configuracéo Velocidade abertura de 40% a 100% (Predefinido 100%)
Definigdes do movimento

Velocidade de fecho
Configura a velocidade de fecho (percentagem da velocidade maxima).

Configuracéo Velocidade de fecho de 40% a 100% (Predefinido 100%)
Definicdes do movimento

Velocidade de desaceleracéo na abertura
Configura a velocidade de desaceleracio na abertura (percentagem da velocidade maxima).

£l se a velocidade de desaceleragdo for incorretamente definida num valor superior a velocidade de abertura, o parametro € corrigido automaticamente.

Configuracéo Desac. abertura de 15% a 60% (50% Predefinido)
Definigdes do movimento

Velocidade de desaceleragao no fecho
Configura a velocidade de desaceleragio no fecho (percentagem da velocidade maxima).

L] Se a velocidade de desaceleraco for incorretamente definida num valor superior & velocidade de abertura, o parametro & corrigido automaticamente.

Configuracéo Desac. fecho de 15% a 60% (50% Predefinido)
Definicdes do movimento



Sensibilidade em movimento
Regulacéo da sensibilidade de identificagdo dos obstaculos durante o curso.

Configuragéo AST control em movimento Desativado (Predefinido)
Definicbes do movimento Minimo

Médio

Méximo

Personalizado

Sensibilidade em desaceleragéo
Regulacdo da sensibilidade de identificagéo dos obstaculos durante a desaceleragao.

Configuragéo AST control em desac. Desativado (Predefinido)
Definicbes do movimento Minimo

Médio

Méximo

Personalizado

Arranque lento
Para configurar uma desaceleracdo de alguns segundos apos cada comando de abertura e fecho.

Configuracéo Arranque lento Desativado (Predefinido)
Defini¢des do movimento Ativado

Ponto de abertura parcial
Determina, em percentagem sobre 0 movimento total, 0 ponto de abertura parcial do portdo.

Configuracéo Ponto abert. parcial de 10% a 100% (20% Predefinido)
Definicbes do movimento

Ponto de desaceleracdo na abertura
Define 0 ponto de inicio da desaceleragdo na abertura (percentagem do movimento total).

Durante a calibragéo do movimento, o ponto de desaceleracao na abertura é automaticamente definido para ter um espago de desaceleragéo de 60 cm.

Configuracéo Ponto desac. abertura De 2% a 60% (25% Predefinido)
Defini¢des do movimento

Ponto de desaceleragao no fecho
Define o ponto de inicio da desaceleragéo no fecho (percentagem do movimento total).

Durante a calibragéo do movimento, o ponto de desaceleracao no fecho é automaticamente definido para ter um espaco de desaceleracao de 60 cm.

Configuracéo Ponto desac. fecho De 2% a 60% (25% Predefinido)
Definicbes do movimento

Paragem total
Para 0 portdo e exclui o ciclo de fecho automético. Utilize um dispositivo de comando para retomar o movimento.

Configuracéo Paragem total Desativado (Predefinido)
Segurancas com fios Ativado
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Entrada CX
Associa uma fungéo a entrada CX.

Configuragéo
Segurancas com fios

Entrada CY
Associa uma fungdo a entrada CY.

Configuragéo
Segurangas com fios

Entrada CZ
Associa uma fungéo a entrada CZ.

Configuragéo
Segurangas com fios

Entrada CX

Entrada CY

Entrada CZ

Desativado (Predefinido)

C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)

C2 = Refecho durante a abertura (Fotocélulas)

(C3 = Paragem parcial

C4 = Espera de obstaculo (Fotocélulas)

C7 = Reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis)

C8 = Refecho durante a abertura (Bordas sensiveis)

(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apds a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portdo ndo em movimento

r7 = reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r8 = refecho durante a abertura (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r7 (duas bordas sensiveis) = reabertura durante o fecho (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

r8 (duas bordas sensiveis) = refecho durante a abertura (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

Desativado (Predefinido)

C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)

G2 = Refecho durante a abertura (Fotocélulas)

(C3 = Paragem parcial

C4 = Espera de obstéculo (Fotocélulas)

C7 = Reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis)

C8 = Refecho durante a abertura (Bordas sensiveis)

(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apds a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portdo ndo em movimento

r7 = reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r8 = refecho durante a abertura (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r7 (duas bordas sensiveis) = reabertura durante o fecho (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

r8 (duas bordas sensiveis) = refecho durante a abertura (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

Desativado (Predefinido)

C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)

C2 = Refecho durante a abertura (Fotocélulas)

C3 = Paragem parcial

C4 = Espera de obstéculo (Fotocélulas)

C7 = Reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis)

C8 = Refecho durante a abertura (Bordas sensiveis)

(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apds a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portdo ndo em movimento

r7 = reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r8 = refecho durante a abertura (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

r7 (duas bordas sensiveis) = reabertura durante o fecho (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

r8 (duas bordas sensiveis) = refecho durante a abertura (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)



Entrada CK
Associa uma fungdo a entrada CK.

Configuracéo Entrada CK Desativado (Predefinido)
Segurangas com fios C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)
(C2 = Refecho durante a abertura (Fotocélulas)
(C3 = Paragem parcial
(C4 = Espera de obstéaculo (Fotocélulas)
(C7 = Reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis)
(C8 = Refecho durante a abertura (Bordas sensiveis)
(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apos a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portao ndo em movimento
r7 = reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)
r8 = refecho durante a abertura (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)
r7 (duas bordas sensiveis) = reabertura durante o fecho (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)
r8 (duas bordas sensiveis) = refecho durante a abertura (Par de bordas sensiveis com
resisténcia 8K2)

Teste Seguranca
Ativa o controlo do correto funcionamento das fotocélulas ligadas as entradas, apds cada comando de abertura e fecho.

Configuragéo Teste Seguranca Desativado (Predefinido)
Segurangas com fios Ativado

Obstaculo com o motor parado
Com a funcdo ativa, 0 portdo permanece parado se o0s dispositivos de seguranca identificam um obstdculo. A funcio produz efeitos com: portdo fechado, portdo aberto ou
ap6s uma paragem total.

Configuracéo Obst. motor parado Desativado (Predefinido)

Segurangas com fios Ativado

RIOED T1

Permite associar uma fungéo, de entre as previstas, a um dispositivo de seguranga wireless.

Configuragéo RIOED T1 Desativada (Predefinido)

Segurancas RIO PO = Para o portéo e inibe o possivel fecho automatico. Use um dispositivo de comando

para retomar 0 movimento.
P7 = Reabrir durante o fecho.
P8 = Fechar durante a abertura.

RIO ED T2
Permite associar uma fungdo, de entre as previstas, a um dispositivo de seguranca wireless.

Configuracéo RIO ED T2 Desativada (Predefinido)

Segurancas RIO PO = Para 0 portdo e inibe 0 possivel fecho automatico. Use um dispositivo de comando

para retomar 0 movimento.
P7 = Reabrir durante o fecho.
P8 = Fechar durante a abertura.
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RIO PH T1

Permite associar uma fungéo, de entre as previstas, a um dispositivo de seguranga wireless.

Configuragéo RIOPHT1
Segurancas RIO

RIO PH T2

Desativada (Predefinido)

P1 = Reabrir durante o fecho.

P2 = Fechar durante a abertura.

P3 = Paragem parcial.

P4 = Espera de obstdculo.

P13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apos a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portdo n&o em movimento.

Permite associar uma fungéo, de entre as previstas, a um dispositivo de seguranga wireless.

Configuragéo RIO PH T2
Segurancas RIO

Comando 2-7
Para a associagdo de um comando ao dispositivo ligado em 2-7.

Configuragéo Comando 2-7
Entradas comando

Presséo continua

Desativada (Predefinido)

P1 = Reabrir durante o fecho.

P2 = Fechar durante a abertura.

P3 = Paragem parcial.

P4 = Espera de obstdculo.

P13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apds a remogéo do obstaculo,
inclusive com o portdo n&o em movimento.

Passo a passo (Predefinido)
Sequencial

Com a funcéo ativa, o movimento do automatismo (abertura ou fecho) € interrompido quando o dispositivo de comando € solto.

(L1 A ativagéo da funcéo exclui todos os outros dispositivos de comando.

Configuragéo Pressao continua
Funcoes

Saida B1-B2
Para a configurac&o do contacto.

Configuragéo Saida B1-B2
Funcoes

Livre de obstaculos

Desativado (Predefinido)
Ativado

Biestavel

Monoestavel (Predefinido)
0 contacto permanece fechado entre 1 e 180 segundos.

No caso de um obstéculo identificado pela borda sensivel ou pelo sensor amperimétrico da placa eletrdnica, € feita a inversdo de marcha num espaco suficiente para

libertar o obstéculo.

Com a funcéo desativada, é feita a inversdo de marcha até atingir o fim de curso.

Configuragéo Livre de obstaculos
Funcoes

Desativado (Predefinido)
Ativado



Fecho automatico
Configura o tempo que deve decorrer antes de se ativar o fecho automatico, apds ter sido atingido o ponto de fim de curso na abertura.

A fungdo ndo se ativa caso os dispositivos de seguranca entrem em fungéo devido a um obstaculo detetado, depois de uma paragem total, em caso de falta de
energia ou se presente um erro.

Configuracéo Fecho automatico Desativado (Predefinido)
Tempos De 1 a 180 segundos

Fecho automatico apos a abertura parcial
Configura o tempo que deve decorrer antes de se ativar o fecho automatico, apos ter sido executado um comando de abertura parcial.

A funcdo ndo se ativa caso os dispositivos de seguranca entrem em fungéo devido a um obstaculo detetado, depois de uma paragem total, em caso de falta de
energia ou se presente um erro.

Nao desative a fungéo [Fecho automético.

Configuragéo Fecho autom. parcial Desativado
Tempos De 1 a 180 segundos (10 segundos Predefinido)

Luz portéo aberto
Indica o estado do portdo.

Configuragéo Luz portdo aberto Luz piloto acesa (Predefinido) - A luz piloto permanece acesa quando 0 portdo esta em
Gestao de lampadas movimento ou aberto.
Luz piloto intermitente - A luz piloto pisca quando o portdo estd em movimento e
permanece acesa quando o portdo esta aberto.
Intermiténcia ritmica - O sinal consiste em 3 + 3 piscas, a cada hora, para sinalizar que foi
atingido o nimero de manobras para a manutengéo.

Lampada E3
Permite escolher 0 modo de funcionamento do dispositivo de iluminacéo ligado a saida.
Configuracéo Lampada E3 Desativado (Predefinido)
Gestao de lampadas LAmpada de ciclo
A lampada permanece apagada se ndo for configurado um tempo de fecho
automatico.

Lampada de cortesia
LI A 1ampada permanece acesa durante o tempo definido com a funcéo [Tempo

cortesia].
Tempo de cortesia
Configura o tempo de acendimento do dispositivo de iluminagéo.
Configuragéo Tempo de cortesia de 60 a 180 segundos (60 segundos Predefinido)

Gestao de lampadas

Tempo de antecipacao do pirilampo
Configura o tempo de ativagdo antecipada do pirilampo, antes de cada manobra.

Configuracéo Tempo de antecipacéo do Desativado (Predefinido)
Gestdo de lampadas pirilampo De 1 a 10 segundos
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P4g. 31

RSE1
Configura a fungdo que deve ser executada pela placa encaixada no conector RSE1.

Se no conector RSE_1 estiver presente uma placa RSE configurada para a ligagdo combinada, utilize o conector RSE_2 para a ligagdo remota (CRP). Neste caso,
é excluida a possibilidade de ligar CAME KEY.

Configuragao RSE1 CRP (Predefinido)
Comunicacao RSE Combinado

Desativado
Endereco CRP

Atribui um cddigo identificativo univoco (endereco CRP) a placa eletrnica. A fungéo é necessaria caso existam mais automatismos ligados via CRP.

Configuragéo Endereco CRP de 12254
Comunicagéo RSE

Velocidade RSE1
Configura a velocidade de comunicagdo do sistema de ligagdo remota na porta RSE1.

Configuragéo Velocidade RSE1 1200 bps
Comunicagao RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Predefinido)

57600 bps

115200 bps

Velocidade RSE2
Configura a velocidade de comunicagdo do sistema de ligagdo remota na porta RSE2.

Configuragéo Velocidade RSE2 1200 bps
Comunicagéo RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Predefinido)

57600 bps

115200 bps

Gravacdo de dados
Guarda no dispositivo de memoria (memory roll) os dados relativos aos utilizadores, temporizagdes e configuragdes.

Configuragéo Gravacdo de dados
Memdria externa

Leitura de dados
Carrega no dispositivo de memoria (memory roll) os dados relativos aos utilizadores, temporizagdes e configuracges.

Configuragéo Leitura de dados
Memdria externa



I?rocedim. guiado
E possivel utilizar o procedimento guiado de configuragdo do sistema.

Configuracéo Procedim. guiado Tipo de sistema
Direcdo de abertura
Entrada CX
Entrada CY
Entrada CZ
Entrada CK
AST Control em movimento
AST Control em desaceleragao
Inserir utilizadores
Calibragéo do movimento

Novo utilizador
Permite registar um maximo de 250 utilizadores e atribuir uma funcdo a cada um deles.

A operaco pode ser executada através de um transmissor ou outro dispositivo de comando. As placas que gerem os dispositivos de comando (AF - R700 -
R800) devem ser encaixadas nos conectores.

Gestao utilizadores Novo utilizador Passo a passo
Sequencial
Abrir
Abertura parcial
Saida B1-B2

Escolha a fungéo que pretende atribuir ao utilizador.
Prima ENTER para confirmar.

Envie 0 codigo através do dispositivo de comando.
Repita 0 procedimento para introduzir outros utilizadores.

Remover utilizador
Remove um dos utilizadores registados.

Gestao utilizadores Remover utilizador Use as setas para escolher o nimero associado ao utilizador que se deseja remover.
N.% 1 > 250
Em alternativa, € possivel acionar o dispositivo de comando associado ao utilizador que se
deseja remover.
Prima ENTER para confirmar.
Aparece a mensagem CLr para confirmar o cancelamento.

Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Remover todos
Remove todos os utilizadores registados.

Gestao utilizadores Remover todos Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM
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Descodif. por radio
Permite escolher o tipo de codificagdo por radio dos transmissores habilitados a comandar o automatismo.

Ao escolher o tipo de codificagdo por radio dos transmissores [Rolling code] ou [TW key block], os eventuais transmissores com uma codificagdo de radio
diferente anteriormente memorizados serdo eliminados.

Gestao utilizadores Descodif. por radio Todas as descodif.
Rolling code
TW Key block

Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Tipo de sensor
Configura o tipo de dispositivo de comando.

Gestao utilizadores Tipo de sensor Teclado
Transponder

Self-Learning Rolling
Permite guardar um novo transmissor, usando um ja existente sem seguir o procedimento de introdugdo [Novo Utilizador].

Gestao utilizadores Self-Learning Rolling Desativado (Predefinido)
Ativado

Mudanca de modo
Altera a fungo atribuida a um determinado utilizador.

Gestdo utilizadores Mudanca de modo Selecione o utilizador ao qual quer modificar o comando.

E possivel selecionar o utilizador sem usar as setas, enviando um comando do
dispositivo associado ao utilizador.

Prima ENTER para confirmar.

Escolha o comando a associar ao utilizador.

Prima ENTER para confirmar.

Confirmar? N&o
Confirmar? Sim

Versao FW
Apresenta 0 nimero da verséo do firmware e da GUI (Interface Gréfica do Utilizador) instalada.

Informacoes Versao FW FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (gréfica)

Contagem manobras
Permite visualizar o nimero de manobras efetuadas pelo automatismo.

Manobras totais = Manobras efetuadas a partir do momento da instalagéo.

Manobras parciais = Manobras efetuadas apds o Ultimo [Reset de manutengéo).

Informacoes Contagem manobras Manobras totais
Manobras parciais



Config. manutengao
Permite configurar o niimero de manobras que o automatismo pode realizar, antes de ser ativado um sinal que indica a necessidade de efetuar manutengo. O sinal
consiste na intermiténcia ritmica 3 + 3 vezes da lampada [Abrir] a cada hora.

Informacbes Config. manutencéo Desativado (Predefinido)
de 1X100 a 250X100

Reset manutencéo
Repde a zero a contagem do nimero de manobras parciais.

Informacdes Reset manutencao Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Reset de parametros
Repde as configuracbes de fabrica, a excecdo das funcbes: [Descodif. por radio], [Tipo de motor] e as definigdes relativas a calibragdo do movimento.

Informacbes Reset de parametros Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Lista de erros
Apresenta os Ultimos 8 erros detetados. A lista de erros pode ser apagada.

Informacbes Lista de erros Use as setas para percorrer a lista.
Para apagar a lista de erros, selecionar [Apagar erros]
Prima ENTER para confirmar.

Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Mostrar relgio
Ativa a visualizagdo do reldgio no ecra.

Gestao de timers Mostrar relogio

Configurar reldgio
Permite configurar a data e a hora.

Gestdo de timers Configurar reldgio Use as setas e 0 botdo Enter para inserir os valores desejados.

DST automatica
Ativa a configuragdo automética da hora legal.

Gestao de timers DST automatica Desativado (Predefinido)
Ativado

Formato de hora
Permite escolher o formato de visualizagéo do relogio.

Gestao de timers Formato de hora 24 horas
12 horas (AM/PM)
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Criar novo timer

Permite temporizar um ou mais tipos de ativagao a escolha entre os disponiveis.

Gestao de timers Criar novo timer

Remover timer
Remove uma das temporizacdes guardadas.

Gestao de timers Remover timer

Comandos

Use as setas para escolher a fungdo desejada.
Abertura / Abertura parcial/Saida B1-B2
Prima ENTER para confirmar.

Use as setas para configurar a hora de inicio e a hora de fim da ativacéo da fungéo.
Horario de inicio / Hordrio de fim
Prima ENTER para confirmar.

Use as setas para configurar os dias de ativagdo da fungéo
Selecionar dias / Toda a semana
Prima ENTER para confirmar.

Use as setas para escolher a temporizagéo que deseja remover.
0 = [Abertura]

P = [Abertura parcial]

B = [Saida B1-B2]

Prima ENTER para confirmar.

Permite fazer com que o portdo execute alguns comandos sem o auxilio dos dispositivos de comando.

Comandos

Lingua
Configura a lingua do ecra.

Lingua

Abertura
Abertura parcial
Fecho

Paragem

Use as setas para selecionar o comando que pretende remover.
Prima ENTER para confirmar.

Portugués (PT)
English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
[taliano (IT)
Pycekuit (RU)
Polski (PL)



Ativar password
Permite configurar uma password de 4 digitos. A password sera solicitada cada vez que aceder ao menu principal.

Password Ativar password Use as setas e 0 botdo Enter para compor o cdigo desejado.
Repita a password utilizando as setas e 0 botdo Enter para confirmar.

Recuperar a password

Caso tenha perdido a password, realize as operagdes descritas abaixo.

Desligue a alimentacao da placa eletronica.

Mantendo premidos os botdes < >, volte a dar a tensione a placa eletronica.
Continue a manter premidos 0s botdes < > até aparecer no ecra [Reset fabrica].
Selecione [Confirmar? Sim].

Prima ENTER para confirmar.

Repondo a placa eletrénica, séo eliminados todos os utilizadores guardados, as temporizagdes definidas e as operacdes de calibragéo.

Remover password
Remove a password que protege 0 acesso ao menu principal.

Password Remover password Confirmar? NAQ
Confirmar? SIM

Alterar password
Permite alterar a password de 4 digitos que protege 0 acesso ao menu principal.

Password Alterar password Use as setas e 0 botdo Enter para compor o cddigo desejado.
Repita a password utilizando as setas e o botdo Enter para confirmar.

Menu F
Ativa a visualizagdo do menu de funcdes F.
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Exportar / importar dados

E possivel guardar os dados relativos aos utilizadores e & configuracéo do sistema numa placa MEMORY ROLL.
0s dados memorizados podem ser reutilizados numa outra placa eletrénica para configurar outro sistema da mesma forma.

A\ Antes de inserir e retirar a placa MEMORY ROLL, é OBRIGATORIO DESLIGAR A TENSAQ DE REDE.
@ Insira a placa MEMORY ROLL no conector especifico existente na placa eletrénica.

© Prima o botdo Enter para aceder a programagéo.

© Use as setas para escolher a fungéo desejada.

As fungdes sdo visualizadas apenas quando é inserida uma placa MEMORY ROLL

- Gravacéo de dados
Guarda no dispositivo de memdria (memory roll) os dados relativos aos utilizadores, temporizagdes e configuragdes.

- Leitura de dados
Carrega no dispositivo de memdria (memory roll) os dados relativos aos utilizadores, temporizagées e configuragdes.

Depois de concluidas as operacdes de gravacéo e carregamento dos dados, remova a placa MEMORY ROLL.
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MENSAGENS DE ERRO

E2

E3

E4

E6

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E13

E14

E15

E16

E17

E18

Erro de calibragéo

Erro sinal encoder ndo detetado

Erro de falha do teste de servigos

Falha no controlo do motor

Erro de tempo de trabalho

Erro tampa de desbloqueio aberta

Obstaculo detetado durante o fecho

Obstaculo detetado durante a abertura

Ultrapassado o nimero maximo de obstéculos identificados consecutivamente

Tenséo de alimentac@o do motor em falta ou n&o suficiente

Erro nas entradas dos fins de curso ou ambos os fins de curso abertos

Erro de comunicagéo em série

Erro de transmissor ndo compativel

Erro portinhola aberta do motor SLAVE

Erro: sistema wireless ndo comunica

Erro: sistema wireless ndo configurado
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OPERAGOES FINAIS

Antes de fechar a tampa, verifique se a entrada dos cabos esta vedada para evitar a entrada de insetos e a formagéo de humidade.

FUNCIONAMENTO COMBINADO

Comando Unico de dois automatismos ligados.

Ligacdes elétricas
Ligue as duas placas eletrénicas com um cabo tipo UTP CAT 5.

Insira uma placa RSE em ambas as placas eletrdnicas, utilizando o conector RSE_1.
Efetue a ligagdo elétrica dos dispositivos e dos acessorios.

0s dispositivos e os acessdrios séo ligados na placa eletrénica que sera configurada como MASTER.
Para a ligacéo elétrica dos dispositivos e dos acessérios, veja o capitulo LIGACOES ELETRICAS.

- ey MASTER
g

=

/I

CX CY CZ CK Cx Cy CZ CK

[™ |

UTP CAT 5

Programacéo

Todas as operages de programacao abaixo descritas sdo executadas apenas na placa eletrénica configurada como MASTER.
Selecione o tipo de instalagdo [Combinado] durante o procedimento guiado ou configure a porta RSE_1 em [Combinado].

Apés a programacéo do automatismo MASTER em [Combinado], o segundo automatismo torna-se automaticamente SLAVE.

Memorizagao dos utilizadores

Todas as operagdes de memorizagéo dos utilizadores séo executadas apenas na placa eletronica configurada como MASTER.



Modalidade de funcionamento

@ Comando ABERTURA PARCIAL )
© Comando PASSO A PASSO ou SO ABRIR

o [TATITITH-

i

TIIIIE,

MASTER SLAVE
I : ﬁ I
i | s
o) AT | -[OIIER
1 : |_| i
MASTER SLAVE
Modelos BKV15 BKV20 BKV25
20 m - 1500 kg 250000 -
20 m - 2000 kg - 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
Instalagdo em zona ventosa -15% -15% -15%

As percentagens indicam quanto se deve reduzir o nimero de ciclos em relagéo ao tipo e nimero de acessorios instalados.
A\ Antes de efetuar qualquer operacdo de limpeza, manutengéo ou substituicio de partes, desligue o dispositivo da rede de alimentagéo.
/\ Este documento fornece ao instalador as indicagbes acerca dos controlos obrigatdrios durante operacoes de manutengao.

ASea instalagéo ndo for usada durante longos periodos, por exemplo, em caso de instalagdes em lugares de abertura sazonal, recomenda-se desligar a
alimentacéo elétrica e, ao religé-la, verificar o funcionamento correto.

Para as informacdes relativas a correta instalagao e regulacdes, consulte 0 manual de instalagdo do produto.
Para as informagdes relativas a escolha do produto e dos acessorios, consulte o catalogo de produtos.

A cada 10000 ciclos e, em qualquer caso, a cada 6 meses de atividade, s&o obrigatorias as intervencdes de manutengao a seguir indicadas.

Execute um controlo geral e completo do aperto das porcas e parafusos.

Lubrifique todas as peg¢as mecanicas em movimento.

Veerifique o correto funcionamento dos dispositivos de sinalizagéo e de seguranca.

Verifique o estado de desgaste das pecas mecanicas em movimento e verifique o seu correto funcionamento.

Verifique a eficiéncia do dispositivo de desblogueio, realizando uma manobra com folha livre. A folha ndo deve encontrar obstaculos.
Verifique a integridade dos cabos e as suas ligagoes.

Verifique e limpe a guia de deslizamento e a cremalheira.

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso - Itdlia

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
info@came.com - www.came.com
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