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1 Parametros técnicos

Voltagem: 100 ~240V

Poténcia: 50W

Tempo de abertura: 3~7s/90°

Tempo aberto: 1~30s adjustable

Profundidade Maxima do Aro da Porta: 450mm
Largura da Porta: Min. 660mm / Max. 1200mm
Angulo Maximo de Abertura: 120°
Temperatura de trabalho: -20°C a +50°C
Classe de Protecao: IP12D

Peso do Produto: 6,5Kg

Dimensodes: L538xA95xL90mm mm
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2. Componentes

Buraco para cabo de alimentagao Buraco para o cabo do sensor

Placa de base

Conector de energia Motor Controlador

Cobertura

bragco de puxar (alternativa)
Abertura para dentro

braco de empurrar (alternativa)
Abertura para fora




3 Instalacdo

3.1 Exemplo de instalagao

Escolha o brago de puxar: folha da porta abre para dentro (o operador esta do lado de dentro)
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3 Instalacao

3.2 Instalacio da placa base

Brago de empurrar 20 cabo do sensor
B20cabode 2310 150 165 305
alimentacédo [ © (] (o) (=)
&
Lo o) o)
385 4645 EHE

Conforme mostrado na imagem, fixe a placa de
base na estrutura com oito parafusos para madeira
de cabeca raza (se a estrutura for de aco, use
parafuso de cabega raza com sextavado M6 * 15).

A direita da porta

20 cabo do sensor

¢ 20 cabo de /

alimentacao
_— 22.5 150 150 165 . 30.5

52

385 4645 5 To

Conforme mostrado na imagem, fixe a placa de
base na estrutura com oito parafusos para madeira
il de cabeca raza (se a estrutura for de ago, use
parafuso de cabega raza com sextavado M6 * 15).

A esquerda da porta




3 Instalacao

3.2 Instalacao da placa base

Braco de puxar ©20 cabo do sensor

225 150 150 165 30.5
¢ 20 cabo de 3 , . ) 2
alimentagédo [© (] (] (]
o
o) ) o) .

|38.5 4645 15:

Conforme mostrado na imagem, fixe a placa de
base na estrutura com oito parafusos para madeira
de cabeca raza (se a estrutura for de ago, use
parafuso de cabecga raza com sextavado M6 * 15).

A direita da porta

©20 cabo do sensor

22. 1 1 1 5
§Z§ 20 cabo de ‘? 20 f - f & A%
alimentag&o o o o C .
)
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Conforme mostrado na imagem, fixe a placa de
base na estrutura com oito parafusos para madeira
i de cabeca raza (se a estrutura for de ago, use
parafuso de cabecga raza com sextavado M6 * 15).

A direita da porta




3 Instalacao

3.3 Braco de empurrar

240 ' 240 I20 160

Fixar a calha de deslizamento do
bragco de empurrar no painel da i
porta, como indicado, utilizando
trés parafusos para madeira Y

de cabeca raza EF

Ajuste o angulo de abertura
movendo o batente.

ool |

A esquerda da porta




3

Instalagao

3.4 Brago de puxar

Fixe o suporte do braco de empurrar no painel da porta,
conforme mostrado, utilizando dois parafusos para madeira
de cabeca raza (se a estrutura for de ago, use parafuso

de cabeca raza com sextavado M6 * 15).
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Desaperte os trés parafusos e ajuste o comprimento do brago

de empurrar de acordo com a profundidade da porta até que

0 angulo entre o brago de empurrar e o painel da porta seja A direita da porta
de 90°.




3 Instalacao

3.5 sistema operacional
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Engate o sistema operacional na placa de base, conforme mostrado, e fixe-o
com oito parafusos.

3.6 Cubertura
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Abrir a cubertura




3

Instalagao

3.7 Ligue o sistema operacional ao braco de empurrar
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3.8 Ligue o sistema operacional ao brago de puxar
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4.Coneccao eletronica

fusivel 3A

cabo de
alimentagao
Alimentacado 100 ~240V
1234
+24V u
COM [] ov L]
sensor de seguranga/close [m +12V (] sensor u
sensor de seguranga/open  [m oV [ 1.COM controlo de acesso [ ®
inter-lock(entrada) [ e-lock +12V [m 2 Unidirecional %ync (entrada) ]
COM 0 Bateria - O 3 Fecho oM O
inter-lock(saida) n Bateria+24V [m 4.Tempo aberto sync(saida) O
K1.Diregao de abertura
K2.Mestre / Escravao D D D D Luzde (™ Botdo de [o]
K3.Forga de fecho neee energia programagao
K4.Empurrar / puxar
oy
wOwe | @ ||| al|l |l
Velocidade ~ abertura  Velocidade ~ Fecho Tempo
de abertura lenta de fecho Lento aberto
Sensor de seguraca
sinal sensor de seguranca de abertura/fecho 2 == B COM L
sinal sensor de seguranca de fecho 1=—= sensor de seguranca/fechado |E=—!
sinal sensor de seguranga de abertura 1 == R sensor de seguranga/aberto | C=—! Conector
u inter-lock(entrada) | de6pinos
L COM [
[ inter-lock(saida) [

Sensor e control de acesso

sinal do sensor 2, sinal controlo de acesso 2 e===
sinal do sensor 1t
sinal controlo de acesso 1«
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4. Coneccao eletronica

saida de 12V saida de 24V
+ =u +12V ] g 24V i
- =—=n ov C— - =i oV 1| Conector
] e-lock+12V | dc: ge;t,?(gs L sensor LI de4 pinos
] bateria - [ n Controlo de acesso ==
L] bateria+24V ==

Fecho eletronico (fecho automatico)
A porta fica trancada sempre que estiver completamente fechada

5
l e o
COM [ 1234 +24V ]
Fechode seguranga [m +12V M oV =
Abertura de seguranca | m oV ] 1.COM 2823%1 de acesso [
inter-lock(entrada) [ fecho eletronico+12V [ m 2.Unidirecional sync (entrada) [m
COM (] bateria- n 3.Fecho com , .
inter-lock(saida) O bateria+24V O 4.Tempo aberto sync(saida) 0

Fecho eletronico (Fecho controlo remoto)
Quando a porta esta completamente fechada, pressione o botao “lock”
no emissor para trancar

] +12V [
Fecho eletronico- =n ov [
n bateria - | de 5 pinos
u bateria+24V [N
Bateria de reserva
[] +12V [
= oV — 5-pin
. n i [ -
Bateria de reserva- __iy Fecho eletrico+12V (==
B 2 d + bateria connector
ateria de reserva+ ==m bateria+24V ]
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4. Coneccao eletronica

Sicronizacao de portas duplas

sincronizagdo(dentro) sincronizagao(dentro)

COM 3-pins — S 0 /= 3pns  com

sincronizag&o(fora) conector o i conector  sincronizagao(fora)
Controlador A Controlador B

*Quando ha uma dupla abertura, abrir primeiro e fechar depois refere-se a porta principal,
enquanto fechar primeiro e abrir depois refere-se a porta secundaria; A porta principal vira
a chave K2 para baixo, enquanto a porta secundaria vira a chave K2 para cima.
*Sensores e o sistema de controlo de acesso estdo conectados ao controlador da porta

principal.
Inter-lock

1] COM ] o 0 |3 COM

|1 sensor de seguranca/fechado C—| 0 0[] sensor de seguranga/fechado [1 |
conector | 1] sensor de seguranca/aberto ] 0 0 [ sensorde seguranca/aberto [0 | conector
d 6 . n inter_|ock(entrada) ] 0 0 ] mter'lOCk(entrada) [. de6p|ns
€opinS ] com O] o 0 [Z3 COM 1|

1] inter-lock(saida) ] o 0 ™7 inter-lock(saida) |

Controlador A Controlador B

Nota: Se duas portas compartiiham o mesmo sensor ou a mesma fonte de sinal,
ambas as portas podem permanecer abertas. Neste caso, troque os dois fios de
sinal do sensor que esta conectado ao mesmo controlador, nao importando se &
o controlador A ou B.
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4. Coneccao eletronica

Opcional: Interruptor de Chave Funcional

4 N\
e
654321
CSIEEEEE
=
- J

7

COM — I
Unidirecional — T
Trinco
Tempo aberto
4 R +  Trinco
[44] [ 4]
= Automatico
b @) @ i E Unidirecional
S Meio - aberto (ignorar)
e -
N ) 3 Tempo aberto

1.Quando o interruptor de chave esta definido como Unidirecional, o sinal do sensor € bloqueado,
mas o controlo de acesso funciona normalmente.

2. Quando o interruptor de chave esta definido como “Trinco”, tanto o sinal do sensor quanto o
controlo de acesso sao bloqueados.
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4. Coneccao eletronica

Opcional: Emissor

Trancar — // \\ — Manter aberto
©

Reset | — ~~ Automatico

Programar o emissor com o controlador:

1. Apagar tudo: mantenha pressionado o botdo de programacéao o até que o som do buzzer
desaparecga, em seguida, solte o botéo.

2. Programacao: Pressione o botdo progrmar, o ML_100PRO emitira um som.

Em seguida, pressione qualquer botdo do emissor; o ML_100PRO deixara de emitir
som, o que significa que a programacao foi bem-sucedida.

Ao utilizar o emissor, o ML_100PRO soara durante 2 segundos.

3. Nota: Ao utilizar o emissor, se o ML_100PRO emitir dois "beeps" profundos,
significa que a codificag&o falhou; portanto, repita o passo 2 acima.

4. Pressione o botao "automatico" uma vez, a porta abrira e fechara uma vez.

A: Trinco: O sinal do sensor esta bloqueado, mas o controlo de acesso funciona normalmente.
B: Manter-aberto: A porta abrira e permanecera aberta até que o botao C seja pressionado para liberar.
C: Reset: Cancelar as configuracdes dos botbes A, B, D.

D: Auto: Tanto o sinal do sensor quanto o controlo de acesso sao eficazes.
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5. Ajuste de parametros

1234

+24V u
COM n oV [
sensor de seguranca/close [m +12V (] sensor ]
sensor de seguranca/open [m oV [] 1.COM controlo de acesso | ®
inter-lock(entrada) (] e-lock +12V [m 2.Unidirecional ?;ync (entrada) (]
COM [] Bateria - [] 3.Fecho oM ]
inter-lock(saida) ] Bateria+24V [m 4.Tempo aberto sync(saida) []

K1.Diregéo de abertura

K2.Mestre / Escravao Luz de Botdo de
K3.Forga de fecho g g g g energia O programagao IEI

K4.Empurrar / puxar

MIN 6 MAX P b b b P

Velocidade ~ abertura  Velocidade ~ Fecho Tempo
de abertura lenta de fecho Lento aberto

1. Configure o interruptor DIP (K1-K4): apds a configuragao, desligue a energia e reinicie.

K1: Definir a diregdo de abertura: ligue a energia, a porta se movera para a posigao fechada
se nao, vire K1 para cima (ligado) (a porta gira no sentido oposto)

K2: Configurar porta principal/secundaria: quando as portas duplas estdo sincronizadas,
a porta principal vira K2 para baixo (OFF), a porta secundaria vira K2 para cima (ON);

K3: Configurar a forgca de fecho: sem forga de fecho, vire K3 para baixo (OFF);
se deseja forga de fecho, vire K3 para cima (ON);

K4: Escolher brago de puxar ou brago de empurrar: para braco de puxar, vire K4 para baixo (OFF);
para brago de empurrar, vire K4 para cima (ON).

2. Ajustes do utilizador:

1.Velocidade de abertura girar sentido horario, velocidade aumenta
2.Angulo de abertura lenta girar sentido horario,angulo aumenta
3.Velocidade de fecho girar sentido horario, velocidade aumenta
4.Angulo de fecho lento girar sentido horario,angulo aumenta
5.Tempo aberto girar sentido horario,tempo aberto aumenta

Girar sentido anti horario, resulta na diminuicdo dos valores
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